ALQUILER ZN

Clasificado por vueltas

Pos. __N° Nombre Clase ueltas Dif.resp.1° _ Total T° _Mejor Tm Nat/State P
1 15 NAHUEL 5> sensores 19 i = 14:26.586 41721
2 13 MRINF3 2D = 19 +30.036 14:56.622 41.268
3 11 weas |6 sensores 19 +42.230 15:08.816 43.205
4 10 GumLERmO ' > = 18 1 Vuelta 14:44.963 43.418
5 1 nioowas ©O sensores 18 +1.586 14:46.549 44064
6 7 uan 8 sensores 18 +2.148 14:47.111 42816
7 3 MAXIMILIANO sensores 17 2 Vueltas 14:28.128 45791
8 6 BABOA sensores 17 +11.085 14:39.213 44517
9 18 BRUNO 2 sensores 17 +16.452 14:44.580 43.820
10 8 JOSE | sensores 17 +28.158 14:56.286 44515
11 2 sensores 0 - - -—
12 4 sonsores 0 - s o

Clasificado por vueltas

Pos. __N° Nombre Clase ueltas _Dif. resp. 1° Total T° _Mejor Tm Nat/State Sponsor
21 175 Imof%id’ sensores 19 - 14:36.465 41.799
: e sensores 19 +2.981 14:39.446 41.392
ol 1= 05 A sensores 19 +3.323 14:39.788 41.606
- NAHLELA .5 5\‘&‘%% :: +:;.:;: 12:3:.378 42773
BAUTIST +32. :08.854 42.308
75 65,;?7?:%\! dql\)el/“ﬁﬂs 19 +37.108 15:13:573 43.446
< B sensores 18 1 Vuelta 14:51.165 43.489
0 ; 5 sensores 18 +4.963 14:56.128 44.076
NAZARENO sensores 16 3 Vueltas 15:08.038 47.384
10 1 sensores 0 - P
11 3 sensores 0 - . i
2 4 e 0 . sl N
13 8 Az | o 0 ) i i

ALQUILER ZN

Cilasificado por vueltas

—
Pos. N° Nombre Clase ueltas Dif. resp. 1° Total T° Mejor Tm Nat/State Sponsor
1 7 AEL 2> sensores 19 z 14:04.137 41.033
2 15 waNn Y 23 sensores 19 +0.380 14:04.517 40.892
< 9 GERMAN [@ sensores 19 +13.026 14:17.163 41.480
4 16 SANTINO |2 ane 19  +21.740 14:25.877 41,650
5 11 marcos (@ sensores 19  +26.167 14:30.304 42,022
6 5 AGUSTIN sensores 18 1 Vuelta 14:09.204 43219
7 18 HORACIO ¢ sensores 18 +26.186 14:35.390 43.093
8 2 TADEO sensores 17 2 Vueltas 14:09.043 44,296
9 17 FAUSTINO sensores 17 +0.517 14:09.560 43212
10 d sensores 0 - = e e
11 3 sensores 0 - S =
12 4 sensores 0 - S s
-] - -



Pos. __N° Nombre Clase ueltas _Dif. resp. 1° Total T° _Mejor Tm Nat/State Sponsor
1 15 waavo L. S sensores 19 - 13:43.110 39.969
2 6 JUAN 5 22 sensores 19 +5.155 13:48.265 39.633
3 9 TOMAS / (¢ sensores 19 +32.913 14:16.023 40.964
4 10 matias P 28 sensores 19 +33.733 14:16.843 41753
5 16 AGUSTIN (¢ &© sensores 19 +35.203 14:18.313 41734
. 6 7 CANDELA 1|3 sensores 18 1 Vuelta 13:44.796 41543
» 7 3 Juan P e sensores 18 +2.459 13:47.255 42320
& 8 5 MARTIN P 17 sensores 18 +37.524 14:22.320 43270
# 9 1 JUAN MANUEL sensores 17 2 Vueltas 13:46.250 43,667
i 10 13 TIAGO L L© sensores 17 +4.966 13:51.216 42302
11 18 custavo ¥ 5 sensores 17 +34.022 14:20.272 42524
12 17 CconraDO (¥ sensores 16 3 Vueltas 14:13.167 44,033
13 8 racunpof” 4 - 11 8Vueltas 9:36.001 4199
14 2 sensores 1] - - =
ALQUILER ZN Clasificado por vueltas

ueltas Dif. resp. 1°

Pos. N°® Nombre Clase
2 8 PISTON L. 2% sensores 19
2 13 NaHUELL 22 A 19
3 15 rranasco L I sansores 19
4 6 JUANMANUEL [P 2.8 sensores 18
5 10 FEDE | ] sensores 18
6 17 GABI > & 18
7 5 MARIANO |- (G 18
8 16 custan L P sensores 18
' 9 7 NESTOR t sensores 17
2 10 1 NICOLAS sensores 17
f 11 9 ALAN P '3 sensores 17
12 18 v L sensores 16
13 3. "0 ] B (O sensores 1
14 2 & L sensores 1
15 11 sensores 0
16 4 e n

+11.908
+29.104
1 Vuelta
+1.045
+13.612
+16.970
+26.672
2 Vueltas
+7.120
+29.295
3 Vueltas

18 Vueltas
+3:17.839
19 Vueltas

Total T°
14:46.982
14:58.890
15:16.086
14:56.431

14:57.476
15:10.043

15:13.401

15:23.103

14:47.813

14:54.933

15:17.108

14:49.698

0.000
3:17.839

12:58.918

Tm Nat/State
38.764
39.606
40.327
41.388 {
41.382
41.766
42.376
41.549
41.340
41.663
44.040
44734
51.469
43.036

ALQUILER ZN

Clasificado por vueltas

Pos. Clase ueltas Dif. resp. 1° Total T° _ Mejor Tm Nat/State Sponsor
1 6 MATIAS l sensores 19 - 13:49.105 40475
5] 8 CARLOS DT oo 19 +0.722 13:49.827 40.648
3 16 ORLANDO &= - 19 +18.214 14:07.319 42.099
4 7 MARTIN B 19 +19.947 14:09.052 42.198
5 11 CHECHO+ 3| @ﬁlg:: 18 1 Vuelta 13:38.081 42956
6 17 LUCAS 18 +17.867 13:55.948 43.031
7 18 DAVID sensores 17 2 Vueltas 13:55.661 45.129
& 10 RAMIRO sensores 17 +1.123 13:56.784 46.296
[ 2 ROLANDO Q sensores 15 4 Vueltas 12:28.803 46.848
10 1 sensores 0 - S .:.:-
1i 3 sensores 0 2 - S
12 4 sensores 0 - : 5
12 5 sensores 0 - - 5









